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내용

1. R 아날로그 센서 설정

 A. 설정

 B. 컴퓨터에 소프트웨어 설치하기

 C. 아날로그 configurator 소프트웨어

   a) Function1 과 Function2

   b) Output1과 Output2

2. 고장 점검
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1. R 아날로그 센서 설정

1-A

다음과 같은 품목들은 설정을 완성하기 필요하다.

 MTS 서비스 도구( 다음의 품목들 포함)

  1. 컨버터( Parts No. 253689)

  2. D-sub 9핀 커넥터 케이블과 클램프

     integral 케이블을 갖는 센서를 위한 (Part No.253129)

  3. D-sub 9핀 커넥터 케이블과 DIN6핀 금속 커넥터 6핀 수놈(Parts No.253128)

  4. 전원 공급 장치 (입력 AC100/200, 출력 DC24V)

     콘센트는 “s” 타입이어야 한다.

  5. 소프트웨어 CD

  6. USB 인터페이스를 갖는 PC(개인 컴퓨터)

  7. USB 미니 케이블 5P

2. Power supply

Part No.253129 또는 253128을 컨버터와 센서에 연결해주세요.
다음 페이지를 보세요.

1. 컨버터, 케이블 

3. USB 미니  
  케이블 5P
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6핀 수놈 receptacle을 갖는 센서에 연결

                             

                                                                       컨버터쪽 연결

integral 케이블을 갖는 센서에 연결

흰색 (DC ground)

갈색 (전원 공급 DC24V)

회색 (채널1을 위해, 9페이지를 봐라)
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1-B PC에 set up 소프트웨어 설치하기

 CD ROM에서 R 시리즈 아날로그의 소프트웨어가 있고 또는 당사 홈페이지 

http://www.mtssensor.co.kr/mts/accessary.php 에서 다운로드 받을 수 있습니다.

Analog configurator (빨간색 아이콘)

사용자의 컴퓨터에 복사해서 붙여 넣어주세요.

1-C Analog configurator 소프트웨어

 file 메뉴에서

사용자는 “Open”을 선택함으로써 PC에 다른 저장된 파일로부터 다른 변수들을 읽을 수 있

습니다.        Note: 파라미터를 변경하기 전에 사용자의 IC에 현재의 파라미터를 저장해 주세요.

사용자는 “Save as....". 를 선택하여 현재의 파라미터를 저장할 수 있습니다.

사용자는 “Print...”.를  선택하여 현재의 파라미터를 프린트할 수 있습니다.

사용자는 “restore factory settings”을 선택하여 원래의 factory settings를 갖는 현재의 

세팅을 덮어씌울 수 있습니다.

 Test sensor

사용자는 PC 모니터에서 센서 출력을 볼 수 있습니다. 그러나 이것은 실제의 센서출력이 

아닙니다. 그래서 만일 사용자는 센서를 정확하게 점검할 필요가 있습니다. 디지털 멀티미

터를 사용해 주세요.

이 소프트웨어는 2가지 주된 화면으로 구성됩니다.

-a. Function1과 Function2

-b. Output1 과 Output2

※ 모든 파라미터를 설정한 후에 “EEPROM Update”를 클릭해주세요.

   그 다음에 파라미터들은 센서의 메모리에 저장됩니다.
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1-C-a).Function1과 Function2

 Function

다음과 같은 센서출력을 선택해주세요.

-1. position output(위치출력) : 마그넷 위치

-2. velocity output(속도출력) : 방향이 있는 속도로 움직이고 있는 마그넷

-3. absolute velocity output : 방향이 없는 속도로 움직이고 있는 마그넷

Source

 사용자는 두 개의 마그넷 사용 시에 Magnet 1 또는 Magnet 2 로 선택할 수 있습니다.

Scaling

 Start point(시작점) : sensor가 null output이라고 보내는 영구자석 위치

 End point(끝 점) : sensor가 span output이라고 보내는 영구자석 위치

 사용자는 현재의 영구자석 위치에 의한 Start point(시작점) 또는 End point(끝 점)을 결정

하기를 원할 때 값을 결정하기 위하여 “Get magnet pos.”를 클릭하거나 원하는 값을 입력

할 수 있습니다.
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1-C-b) Output1과 Output2

 Select function

사용자는 output1 탭을 클릭하여 Function1 또는 Function2 중에서 ouput1이 갖는 

function을 선택할 수 있습니다.

사용자는 output2 탭을 클릭하여 Function1 또는 Function2 중에서 ouput2가 갖는 

function을 선택할 수 있습니다.

Output

사용자는 원하는 null(영점)과 span(끝점)의 출력 값을 입력할 수 있습니다.

Minimum(최소값)은 null position(영점)에서의 출력 값을 의미합니다.

Maximum(최대값)은 span position(끝점)에서의 출력 값을 의미합니다.

Global error

사용자는 센서가 에러 출력을 보낼 때 원하는 값을 입력할 수 있습니다.

(예를 들면, 영구자석이 센서에 탐지되지 않습니다.)
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예를 들면, 센서 출력이 나오지 않는다.

           센서 출력이 변하지 않는다.

• 센서 뒤의 LED를 체크해라.

• 파워 서플라이(전원공급 장치)의 전압을 확인  

  해라.

• 영구자석의 위치를 확인해라.

• 배선을 확인해라.

  (잘못 연결된 배선 또는 배선이 끊어진 경우)

• 센서가 손상되었는가?

• 다른 정상적인 센서와 레지스터 값을 비교해  

  라.

 configuration을 설정할 수 있는 PC에 센서를 연결해라.

모니터 상에 소프트웨어의 파라미터를 점검

해라.

센서에 전자장치들이 문제가 있는지 센서 전

자장치를 점검해라.

PC에 현재의 센서 파라미터를 저장한 후에 

센서에 정확한 파라미터 값을 입력하여 변경

해라.

R 아날로그 LED 상태 차트

녹색 빨간색 설명

켜짐 꺼짐 정상

켜짐 깜박거림

영구자석이 설

정된 범위를 밖

에 있을 때

켜짐 켜짐
영구자석이 탐

지되지 않는다.

깜박거림 켜짐
프로그래밍 모

드

 사용자가 모든 진단 후에 어떤 이상한 점을 찾

지 못했다면 MSK와 상담해주세요. 

2. 고장점검

센서 출력이 올바르게 나오지 않는다.

 통신이 설치될 수 있다.

예

아니오

모든 파라미터는 정확하다

예

아니오
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